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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Selbstdrehender Globus 

(§) Die Erfindung betrifft einen selbstdrehenden Globus, der 
ledigiich an einer Schnur aufgehangt zu warden braucht, der 
netzspannungsunabhangig ist und der optisch besser zur 
Geltung kommt als konventionelle Globen. Als Antrieb zur 
Eigenrotation ftndet dabei altemativ ein im Globus ange- 
brachter und daher nicht sichtbarer Elektromotor. ein eiek- 
trisch betriebenes oder ein nriechanisch betriebenes Uhr- 
werk Venvendung. 

Die Strom- und Spannungsversorgung fur den Antrieb wird 
je nach Antriebsvariante durch eine Batterie, einen Akku 
Oder eine Solarzelle sichergestellt, die sich jewetis mit dem 
Globus urn die eine Drehbewegung verrichtende Antriebs- 
welle mitdrehen; oder aber es wird ein mechanisch betriebe- 
n s Uhrwerk als Antriebseinheit verwendet, das in entspre- 
chenden Abstanden manuetl aufgezogen wird. 
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Die Erfindung bezieht sich auf einen selbstdrehenden 
Globus, der mittels einer Schnur aufgehangt wird und 
von einer externen Strom- und Spannungsquelie unab* 
hangig ist 

Es ist bekanni^Globen in eine dafiir vorgesehene Hal- 
terung unter einem Winkel von 23,5'* zur Erdachse an 
beiden Enden der Nord*Sudachse drehbar einzuhangen 
und den Globus mit einem an der Halterung angebrach- 
ten netzspannungsabhangigen Motor in eine Drehbe- 
wegung zu vcrsetzen bzw, anzutreiben. 

Dabei ist es allerdings notig, die Antriebseinheit des 
Globus an die Netzspannung anzuschlieQen, wobei auch 
sicherheitstechnische Aspekte wegen der am Antriebs- 
motor anliegenden hohen Spannung zu beriicksichtigen 
sind. Desweiteren sind relativ aufwendige konstruk- 
tionsbedingte Maflnahrnen zu treffen, urn die [n?. 
'Winkel liegehde Nbrd-Sudachse des Olobus so drehbar 
an beiden Aufhangepunkten zu lagem, daO die Rei- 
bungsverluste und damit auch die Ger&uschentwicklung 
minimiert werden. 

Der im Anspruch 1—5 angegebenen Erfindung liegt 
unter Anderem das Problem zugrunde, den Globus mit 
einer im Globus piazierten und netzunabhangigen Vor- 
richiung zur Eigenrotation zu versehen. 

Die mil der Erfindung erzielten Vorteile bestehen ins- 
besondere darin, daB der Antrieb des Globus von einer 
Netzspannung unabhangig ist und daB er keine doppel- 
te Lagerung mit den Nachteilen von damit verbun- 
denem entsprechendem konstruktivem Aufwand zur 
Minimierung der Reibungsverluste und der Gerlusch- 
entwicklung bendtigt 

Zudem wird durch die erfindungsmiBige Ausgestal- 
tung der Wirkungsgrad des Antriebs deuilich erhdht 
und damit die Voraussetzung fiir eine netzunabhangige 
Stromversorgung mittels Batterie, Akku oder Solarzelle 
ermoglicht Durch die Anbringung des Antriebs, des ab- 
hingig von der Antriebsvariante benoiigten Getriebes, 
sowie der Batterie oder des Akkus im Globus ist die 
gesamte zum Antrieb des Globus benotigte Vorrich- 
tung zudem nicht sichtbar, gut gegen Antriebsgerausche 
zu isolieren und unanfallig gegen Verschmutzung. 

Da der selbstdrehende Globus ferner keine Halte- 
rung benotigi und zudem in jeder gewiinschten Hohe 
ohne storendes Untergestell bzw. Socket aufgehangt 
werden kann, kommt der Globus optisch besser zur 
Geltung. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen sind in den An- 
spruchen 2-5 angegeben. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 2 sieht vor, zwi- 
schen dem Antriebsmotor und der aus dem Globus fuh- 
renden drehbar gelagerten und mit einer Einhangevor- 
richtung fiir die Schnur versehenen Welle mittels einer 
getriebeahnlichen Vorrichtung. beispielsweise mittels 
Zahnradern von verschiedenem Durchmesser» die er- 
wunschte Umdrehungszahl des Globus mit der Motor- 
drehzahl abzustimmen. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 3 sieht vor. als An- 
triebseinheit anstelle eines Elektromotors oder eines 
Elektromotors mit Getriebe ein baiteriebetriebenes 
Quarzuhrwerk oder ein batteriebetriebenes Schwing- 
uhrwerk zu verwenden. Mit dieser Antriebsvariante 
konnen leichte Globen sehr stromsparend betrieben 
werden (Stromverbrauch ungefahr 0.1 mA), wobei die 
Schnur. mit der der Globus aufgehangt wird. direkt mit 
der Antriebsmechanik bzw. dem Antriebszahnrad oder 
der Antriebswelle des Sekundenzeigers (wegen des da- 



mit zu erzielenden optischen Effekts stellt dies die vor- 
zugsweise Anbringung dar) bzw. des Minuten- oder 
Stundenzeigers verbunden ist 
Die Weiterbildung nach Anspruch 4 sieht vor, den 

5 Globus durch Verwendung eines mechanischen Uhr- 
werks oder einer mechanischen Vorrichtung, die mit der 
Hand aufgezogen werden und die uber einen langeren 
Zeitraum eine kontinuierliche Drehbewegung verrich- 
ten, anzutreiben. 

10 Die Schnur ist dabei ebenfalls mit der Antriebsmecha- 
nik des Stunden-, Minuten-, oder Sekundenzeigers ver- 
bunden. Urn das mechanisch beiriebene Uhrwerk bzw. 
die mechanische Vorrichtung manuell aufziehen zu kon- 
nen, ist der dafur vorgesehene Aufziehmechanismus 

15 eniweder durch eine entsprechend plazierte Offnung im 
Globus mit Hilfe eines entsprechenden Steckschlussels 
zuganglich, oder die Welle zum Aufziehen des Uhr- 
werks fuhrt aus d_em. Globus heraus,.wobej sichdie.dafur... 
in der Globusschale benotigte Offnung vorzugsweise 

20 am geographischen SQdpol befindet 

Die Weiterbildung nach Anspruch 5 sieht vor, fur die 
unter 1 —4 beschriebenen Antriebsvarianten, altemativ 
anstelle eines Globus eine ebenfalls aus zwei Halbscha- 
len bestehende Kugel zu verwenden. an deren AuBen- 

25 seiten Spiegel angebracht sind. 

Eine weitere nicht dargestellte Ausgestaltung ist da- 
durch gekennzeichnet, daB zum Aufhingen des Globus 
eine moglichst durchsichtige Perlon- oder Nylonschnur 
verwendet wird, da dicse durch ihre Verwindungsstei- 

30 figkeit eine gleichmlDige Drehung des Globus gewahr- 
leisten, sehr zugbelastbar sind, und optisch unauffallig 
wirken. 

Eine zweite nicht dargestellte Ausgestaltung ist da- 
durch gekennzeichnet, daB durch eine am geographi- 

35 schen Sudpol des Globus angebrachte Offnung von un- 
ten eine Gluhlampe mil der entsprechenden Fassung so 
eingeschoben ist, daB der drehende Globus von innen 
beleuchtet ist und keines der zur Beleuchtung notwendi- 
gen Telle den Globus berOhrt, wobei die Halterung fur 

40 die Lampenfassung auBerhalb des Globus fest ange- 
bracht ist 

Drei Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in den 
Zeichnungen dargestellt und werden im folgenden na- 
her beschrieben. 
45 Es zeigen: 

Rg. 1 den selbstdrehenden Globus mit einem Solar- 
motor als Antriebseinheit, einem Getriebe zur Kraft- 
ubertragung und einer Solarzelle zur Strom- und Span- 
nungsversorgung, 
50 Fig- 2 den selbstdrehenden Globus mit einem batte- 
riebetriebenen Quarzuhrwerk als Antriebseinheit, 

Rg. 3 den selbstdrehenden Globus mit einem mecha- 
nischen und manuell aufzuziehenden Uhrwerk als An- 
triebseinheit 

55 In Rg. 1 ist der mit einem Solarmotor (6) versehene 
Globus (1) mittels einer Ose (5) in der Getriebeaus- 
gangswelle (4) an der Perlonschnur (3) aufgehangt 

Angetrieben wird der Globus durch den Solarmotor 
(6), der seine Drehbewegung via des aus zwei verschie- 

60 denen Durchmessern bestehenden Obersetzungszahn- 
rades (7) auf das Zahnrad (11) der Gelriebeausgangs- 
welle (4) ubertragt wobei der Solarmotor, das Cberset- 
zungszahnrad, und die mit einem Zahnrad versehene 
Getriebeausgangswelle mittels einer Halterung (2) in 

65 der oberen Globushalbschale angebracht sind. Die 
kreisformige Solarzelle (10) ist zur koniinuierlichen 
Strom- und Spannungsversorgung fur den Solarmotor 
unterhalb des Globus vertikal aufgehangt, wobei sich 
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die Solarzelle mit dem Globus mitdreht und mittels ei- 
ner rOhrenfdrmigen die iCabel beinhaltenden HaJterung 
(9) am geographischen Sudpol des Globus eingehangt 
ist Die beiden Kabel (8) verbinden den Solarm tor mit 
der zur Kabeldurchfuhrung in ihrem Mitteipunkt mit 5 
einer Bohrung versehenen Solarzelle. 

Fig. 2 zeigt einen aus zwei Halbschalen (8, 9) beste- 
henden Globus, die so miteinander verbunden sind, daB 
der Globus fiir einen Batteriewechsel geoffnet werden 
kann. In der oberen Halbschale (8) befindet sich am 10 
geographischen Nordpol eine Offnung. durch die die mit 
einer Ose(5) versehene Antriebsweile des Sekundenzei- 
gers (4) fuhrt, und an deren Ende die Perlonschnur (3), 
die zum Aufhangepunkt fuhrt. eingehangt ist Die Befe- 
stigung des elektrisch betriebenen Quarzuhrwerkes (6) 15 
im Globus (1) erfolgt mittels einer Hohlschraube (2% wie 
sie auch fOr die Befestigung des Uhrwerkes an einem 
Uhrengehause verwendet wird Als Stromversorgung 
■ndieni eine imUhTenpKause^Iaziert^ 

Fig. 3 zeigt einen mittels einem mechanischen Uhr- 20 
werk angetriebenen selbstdrehenden Globus. Die Per- 
lonschnur (3) ist an der mit einer Ose (5) versehenen 
Antriebsweile (4) des Sekundenzeigers eingehingt und 
das mechanische Uhrwerk (6) mittels einer Hohlschrau- 
be (2) im Globus befestigt Der Mechanismus zum ma- 25 
nuellen Aufziehen des Uhrwerkes ist uber eine Welle (7) 
so mit einer am geographischen Sudpol plazierten Off- 
nung (8) im Globus verbunden, daB das Uhrwerk mittels 
einem SteckschlOssel (9), der von auBen in die Welle (7) 
gesteckt wird, aufgezogen werden kana 30 

Patentanspruche 

L Selbstdrehender Globus, dadurch gekennzeich- 
nct, daB sich in einem Globus ein mitlels einer Hal- 35 
terung mit diesem fest verbundener langsamdre- 
hender Elektromotor oder ein mit der dazugehori- 
gen Steuerungselektronik versehener Elektro- 
schrittmotor befindet, an dessen in der Nord-Siid- 
achse des Globus liegenden Antriebsweile, welche 40 
durch eine am geographischen Nordpol des Globus 
plazierte Offnung fuhrt und welche an ihrem aus 
dem Globus herausfiihrenden Ende mit einer Vor- 
richtung zum Einhangen einer Schnur versehen ist; 
die zum Aufhangen des Globus bestimmte Schnur 45 
eingehangt wird, so daB sich der Globus mit dem 
Motor und mit der zur Strom- und Spannungsver- 
sorgung dienenden Batterte, dem Akku, oder der 
auBerhalb des Globus plazierten Solarzelle urn die 
eine Drehbewegung verrichiende Antriebsweile 50 
des Motors dreht 

2. Selbstdrehender Globus nach Anspruch 1. da- 
durch gekennzeichnet. daB ein Elektromotor oder 
ein Elektrosolarmotor ein Getriebe antreibt und 
die zum Aufhangen des Globus bestimmte Schnur 55 
an der Getriebeausgangswelle. welche aus der am 
geographischen Nordpol des Globus plazierten 
Offnung fOhrt, eingehangt wird, wobei die Getric- 
beiibersetzung in Abhangigkeit von der Motor- 
drehzahl und der erwunschten Globusdrehzah! be- eo 
stimmi ist. 

3. Selbstdrehender Globus, dadurch gekennzeich- 
net, daB sich in einem an einer Schnur aufgehang- 
ten Globus ein mit diesem fest verbundenes elek- 
trisch betriebencs Uhrwerk befindet, an dessen in 55 
der Nord-Sudachse des Globus verlaufenden An- 
triebsweile oder dort liegendem Antriebszahnrad 
fur den Sekunden-, Minuten-. oder Stundenzeiger- 
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antrieb die von auBen durch eine am geographi- 
schen Nordpol des Globus plazierte Offnung fuh- 
rende Schnur derart angebracht oder eingehangt 
ist, daB sich der Globus mit dem Uhrwerk und mit 
der Batterie urn die eine Drehbewegung verrich- 
tende Welle oder urn das eine Drehbewegung ver- 
richtende Antriebszahnrad des Sekunden-. Minu- 
ten-, Oder Stundenzeigers dreht 

4, Selbstdrehender Globus nach Anspruch 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB ein mechanisch betrie- 
benes Uhrwerk oder eine mechanisch betriebene 
Vorrichtung verwendet werden. die manuell aufge- 
zogen werden, deren Antriebswellen iiber einen 
langen Zeitraum eine kontinuierliche Drehbewe- 
gung ausfuhren. und deren jeweilige Wellen zum 
manuellen Aufziehen des Uhrwerkes oder der me- 
chanisch betriebenen Vorrichtung entweder aus 
dem Globus herausfOhren oder mitte ls eines Steck- 
schlUssels durch eine in der Globusschale plazierte 
Offnung zug^nglich sind. 

5. Selbstdrehender Globus nach Anspruch 1 -4. da- 
durch gekennzeichnet, daB auf der Hohlkugel des 
elektrisch oder mechanisch betriebenen selbstdre- 
henden Globus anstelle der Erdabbildung Spiegel 
angebracht sind, wie sie auch bei sogenannten Dis- 
cospiegelkugeln Verwendung finden. 
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Description 



Die Erfindung bezieht sich auf einen selbstdrehenden Globus, der mittels einer Schnur 
aufgehangt wird und von einer externen 

Strom- und Spannungsquelle unabhangig ist. 

Es ist bekannt, Globen in eine daftir vorgesehene Halterung unter einem Winkel von 
23,5 DEG zur Erdachse an beiden Enden der 

Nord-Siidachse drehbar einzuhangen und den Globus mit einem an der Halterung 
angebrachten netzspannungsabhangigen Motor in 

eine Drehbewegung zu versetz bzw. anzutreiben. 

Dabei ist es allerdings nbtig, die Antriebseinheit des Globus an die Netzspannung 
anzuschliessen, wobei auch sicherheitstechnische 

Aspekte wegen der am Antriebsmotor aniiegenden hohen Spannung zu beriicksichtigen 
sind. Desweiteren sind reiativ. aufwendige 

konstruktionsbedingte Massnahmen zu treffen, urn die im 23,5 DEG Winkel liegende 
Nord-Siidachse des Globus so drehbar an 

beiden Aufhangepunkten zu lagern, dass die Reibungsverluste und damit auch die 
Gerauschentwicklung minimiert werden. 

Der im Anspruch 1-5 angegebenen Erfindung liegt unter Anderem das Problem 
zugrunde, den Globus mit einer im Globus plazierten 

und netzunabhangigen Vorrichtung zur Eigenrotation zu versehen. 

Die mit der Erfindung erzielten Vorteile bestehen insbesondere darin, dass der Antrieb 
des Globus von einer Netzspannung 

unabhangig ist und dass er keine doppelte Lagerung mit den Nachteilen von damit 
\/erbundenem entsprechendem konstruktivem 

Aufwand zur Minimierung der Reibungsverluste und der Gerauschentwicklung benbtigt. 

Zudem wird durch die erfindungsmassige Ausgestaltung der Wirkungsgrad des Antriebs 
-leutlich erhoht und damit die 

Voraussetzung fur eine netzunabhangige Stromversorgung mittels Batterie, Akku Oder 
Solarz ermoglicht. Durch die Anbringung des 

Antriebs, des abhangig von der Antriebsvariante benotigten Getriebes, sowie der 
^atterie oder des Akkus im Globus ist die gesamte 

zum Antrieb des Globus benotigte Vorrichtung zudem nicht sichtbar, gut gegen 
'Xntriebsgerausche zu isolieren und unanfallig gegen 

Verschmutzung. 
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Da der selbstdrehende G\dm^ ferner keine Halterung ben(|^ und zudem in jeder 
•gewiinschten Hbhe ohne sto^^Poes Untergestell 

bzw. Sockel aufgehangt werden kann, kommt der Globus optisch besser zur Geltung. 



Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen sind in den Anspruchen 2-5 angegeben. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 2 sieht vor, zwischen dem Antriebsmotor und der aus 
dem Globus fiihrenden drehbar gelagerten 

und mit einer Einhangevorrichtung fur die Schnur versehenen Welle mittels ei 
getriebeahnlichen Vorrichtung, beispielsweise mittels 

Zahnradern von verschiedenem Durchmesser, die erwunschte Umdrehungszahl des 
Globus mit der Motordrehzahl abzustimmen. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 3 sieht vor, als Antriebseinheit anstelle eines 
Elektromotors oder eines Elektromotors mit Getriebe 

ein batteriebetriebenes Quarzuhrwerk oder ein batteriebetriebenes Schwinguhrwerk 
zu verwenden. Mit dieser Antriebsvariante 

konnen leichte Globen setir stromsparend betrieben werden (Stromverbrauch ungefahr 
0,1 mA), wobei die Schnur, mit der der 

Globus aufgehangt wird, direkt mit der Antriebsmechanik bzw. dem Antriebszahnrad 
Oder der Antriebswelle des Sekundenzeigers 

(weg des damit zu erzielenden optischen Effekts stellt dies die vorzugsweise 
Anbringung dar) bzw. des Minuten- oder 

Stundenzeigers verbunden ist. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 4 sieht vor, den Globus durch Verwendung eines 
mechanischen Uhrwerks oder einer 

mechanischen Vorrichtung, die mit der Hand aufgezogen werden und die uber einen 
angeren Zeitraum eine kontinuierliche 

Drehbewegung verrichten, anzutreiben. 

Die Schnur ist dabei eben falls mit der Antriebsmechanik des Stunden-, Minuten-, oder 
•Sekundenzeigers verbunden. Urn das 

mechanisch betriebene Uhrwerk bzw. die mechanische Vorrichtung manuell aufziehen 
:u konnen, ist der dafur vorgesehene 

Aufziehmechanismus entweder durch eine entsprechend plazierte Offnung im Globus 
nit Hilfe eines entsprechenden Steckschlussels 

zuganglich, oder die Welle zum Aufziehen des Uhrwerks fuhrt aus dem Globus heraus, 
vobei sich die dafur in der Globusschale 

benotigte Offnung vorzugsweise am geographischen Sudpol befindet. 

Die Weiterbildung nach Anspruch 5 sieht vor, fur die unter 1-4 beschriebenen 
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•Antriebsvarianten, alternativ anstelle eines Glo eine 

ebenfalls aus zwei Halbschg^ bestehende Kugel zu verw|«ten, an deren Aussenseiten 
Spiegel angebracht sind. 

Eine weitere nicht dargestellte Ausgestaltung ist dadurch gekennzeichnet, dass zum 
Aufhangen des Globus eine moglichst 

durchsichtige Perlon- oder Nylonschnur verwendet wird, da diese durch ihre 
Verwindungssteifigkeit eine gleichmassige Drehung 

des Globus gewahrleisten, sehr zugbelastbar sind, und optisch unauffallig wirken. 

Eine zweite nicht dargestellte Ausgestaltung ist dadurch gekennzeichnet, dass durch 
eine am geographischen Sudpol des Globus 

angebrachte Offnung von unten eine Gluhlampe mit der entsprechenden Fassung so 
eingeschoben ist, dass der drehende Globus von 

innen beleuchtet ist und keines der zur Beleuchtung notwendigen Teile den Globus 
beruhrt, wobei die Halterung fur die 

Lampenfassung ausserhalb des Globus fest angebracht ist. 

Drei Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeichnungen dargestellt und 
werden im folgenden naher beschrieben. 



Es zeigen: 



Fig. 1 den selbstdrehenden Globus mit einem Solarmotor als Antriebseinheit, einem 
Getriebe zur Kraftilbertragung und einer 

Solarzelle zur Strom- und Spannungsversorgung, 

Fig. 2 den selbstdrehenden Globus mit einem batteriebetriebenen Quarzuhrwerk als 
'\ntriebseinheit. 

Fig. 3 den selbstdrehenden Globus mit einem mechanischen und manuell aufzuziehenden 
Jhrwerk als Antriebseinheit. 

In Fig. 1 ist der mit einem Solarmotor (6) versehene Globus (1) mittels einer Ose (5) in 
ier Getriebeausgangswelle (4) an der 
Perlonschnur (3) aufgehangt. 

Angetrieben wird der Globus durch den Solarmotor (6), der seine Drehbewegung via des 

•us zwei verschiedenen Durchmessern 

bestehenden Obersetzungszahnrades (7) auf das Zahnrad (11) der 
ietriebeausgangswelle (4) ubertragt, wobei der Solarmotor, das 

Ubersetzungszahnrad, und die mit einem Zahnrad versehene Getriebeausgangswelle 
nittels einer Halterung (2) in der oberen 
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V Globushalbschale angebracht sind. Die kreisformige Solarzelle (10) ist zur 
kontinuierlichen Strom- und |M|nnungsversorgung fiir 

den Solarmotor unterhalb^R Globus vertikal aufgehangflBrobei sich die Solarzelle 

mit dem Globus mitdreht und mittels einer 

rohrenformigen die Kabel beinhaltenden Halterung (9) am geographischen Sudpol des 
Globus eingehangt ist. Die beiden Kabel (8) 

verbinden den Solarmotor mit der zur Kabeldurchfuhrung in ihrem Mittelpunkt mit 
einer Bohrung versehenen Solarzelle. 

Fig. 2 zeigt einen aus zwei Halbschalen (8, 9) bestehenden Globus, die so miteinander 
verbunden sind, dass der Globus fiir einen 

Batteriewechsel geoffnet werden kann. In der oberen Halbschale (8) befindet sich am 
geographischen Nordpol eine Offnung, durch 

die die mit einer Ose (5) versehene Antriebswelle des Sekundenzeigers (4) fuhrt, und 
an deren Ende die Perlonschnur (3), die zum 

Aufhangepunkt fuhrt, eingehangt ist. Die Befestigung des elektrisch betriebenen 
Quarzuhrwerkes (6) im Globus (1) erfolgt mittels 

einer Hohlschraube (2), wie sie auch fiir die Befestigung des Uhrwerkes an einem 
Uhrengehause verwendet^ird..Als 

Stromversorgung dient eine im Uhrengehause plazierte Batterie (7). 

Fig. 3 zeigt einen mittels einem mechanischen Uhrwerk angetriebenen selbstdrehenden 
Globus. Die Perlonschnur (3) ist an der mit 

einer Ose (5) versehenen Antriebswelle (4) des Sekundenzeigers eingehangt und das 
mechanische Uhrwerk (6) mittels einer 

Hohlschraube (2) im Globus befestigt. Der Mechanismus zum manuellen Aufziehen des 
Uhrwerkes ist uber eine Welle (7) so mit 

einer am geographischen Sudpol plazierten Offnung (8) im Globus verbunden, dass das 
Jhrwerk mittels einem Steckschliissel (9), 

der von aussen in die Welle (7) gesteckt wird, aufgezogen werden kann. 



-4- 



1. Self driven globe, characterized by a mounting support in the globe, holding 
firmly a slow turning electric motor or a stepper motor, with its drive shaft 
on the north-south axis of the globe, which passes through an opening at the 
geographic north pole, and which on the end that passes out of the globe 
there is an arrangement to connect it to a string, said string for hanging the 
globe, said string being so connected, so that the globe and the battery that 
provides current and voltage, the storage battery, or the solar battery that is 
located outside the globe, all rotate about the rotation axis of the motor. 

2. Self driven globe of claim 1, such that an electric motor or a solar electric 
motor drives a gear, and the string for hanging the globe is connected to the 
output of the gear which protrudes through the hole at the location of the 
north pole on the globe, with a gear ratio to cause the globe to rotate at the 
disired speed, given the rotation rate of the motor 

3. Self driven globe such that there is an indication of time. 

4. Globe of claim,3 with wind-up spring drive. 

5. Self driven globe of claims 1-4 which is not earth globe but mirrored disco 
globe. 



Claims 



1. Selbstdrehender Globus, dadurch gekennzeichnet, dass sich in einem 
Globus ein mittels einer Halterung mit diesem fest verbundener 
langsamdrehender Elektromotor oder ein mit der dazugehsrigen 
Steuerungselektronik versehener Elektroschrittmotor befindet, an dessen 
in der Nord-SYdachse des Globus liegenden Antriebswelle, welche durch 
eine am geographischen Nordpol des Globus plazierte ...ffnung f?hrt und 
welche an ihrem aus dem Globus herausfYhrenden Ende mit einer 
Vorrichtung zum EinhSngen einer Schnur versehen ist; die zum AufhSngen 
des Globus bestimmte Schnur eingehSngt wird, so dass sich der Globus 

mit dem Motor und mit der zur Strom- und Spannungsversorgung 
dienenden 

Batterie, dem Akku, oder der ausserhalb des Globus plazierten 
Solarzelle um die eine Drehbewegung verrichtende Antriebswelle des 
Motors dreht. 

2. Selbstdrehender Globus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
ein Elektromotor oder ein Elektrosolarmotor ein Getriebe antreibt und 
die zum AufhSngen des Globus bestimmte Schnur an der 
Getriebeausgangswelle, welche aus der am geographischen Nordpol des 
Globus plazierten ...ffnung fYhrt, eingehSngt wird, wobei die 

Getriebe Ybersetzung in AbhSngigkeit von der Motordrehzahl und der 
erwYnschten Globusdrehzahl bestimmt ist. 

3. Selbstdrehender Globus, dadurch gekennzeichnet, dass sich in einem 
an einer Schnur aufgehSngten Globus ein mit diesem fest verbundenes 
elektrisch betriebenes Uhrwerk befindet, an dessen in der Nord-SYdachse 
des Globus verlaufenden Antriebswelle oder dort liegendem 
Antriebszahnrad fY'r den Sekunden-, Minuten-, oder Stundenzeigerantrieb 
die von aussen durch eine am geographischen Nordpol des Globus 
plazierte . . .ffnung fYhrende Schnur derart angebracht oder eingehSngt 

ist, dass sich der Globus mit dem Uhrwerk und mit der Batterie um die 
eine Drehbewegung verrichtende Welle oder um das eine Drehbewegung 
verrichtende Antriebszahnrad des Sekunden-, Minuten-, oder 
Stundenzeigers dreht. 

4. Selbstdrehender Globus nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass 
ein mechanisch betriebenes Uhrwerk oder eine mechanisch betriebene 
Vorrichtung verwendet werden, die manuell aufgezogen werden, deren 
Antriebswellen Yber einen langen Zeitraum eine kontinuierliche 
Drehbewegung ausfYhren, und deren jeweilige Wellen manuellen 
Aufziehen 

des Uhrwerkes oder der mechanisch betriebenen Vorrichtung entweder aus 
dem Globus herausfVhren oder mittels eines SteckschlYssels durch eine 



in der Globusschale plazierte ...ffnung zugSnglich sind. 

5. Selbstdrehender Globus nach Anspruch 1-4, dadurch gekennzeichnet, 
dass auf der Hohlkugel des elektrisch oder mechanisch betriebenen 
selbstdrehenden Globus anstelle der Erdabbildung Spiegel angebracht 
sind, wie sie auch bei sogenannten Discospiegelkugeln Verwendung 
finden. 



I 



My translation of claims: 

1. Selfdriven globe, characterized by a mounting support in the globe, holding 
firmly a slow turning electric motor or a stepper motor, with its drive shaft 
on the north-south axis of the globe, which passes through an opening at the 
geographic north pole, and which on the end that passes out of the globe 
there is an arrangement to connect it to a string, said string for hanging the 
globe, said string being so connected, so that the globe and the battery that 
provides current and voltage, the storage battery, or the solar battery that is 
located outside the globe, all rotate about the rotation axis of the motor. 

2. Self driven globe of claim 1, such that an electric motor or a solar electric 
motor drives a gear, and the string for hanging the globe is connected to the 
output of the gear which protrudes through the hole at the location of the 
north pole on the globe, with a gear ratio to cause the globe to rotate at the 
disired speed, given the rotation rate of the motor 

3. Self driven globe such that there is an indication of time. 

4. Globe of claim 3 with wind-up spring drive. 

5. Self driven globe of claims 1-4 which is not earth globe but mirrored disco 
globe. 



